Cooperacio per a la innovacio: Grups Operatius Fitxa inicial del projecte

IndUstria agroalimentaria (vi i alimentacié animal) / Analisi de dades (robotica
col-laborativa) / Presa de decisions (intel-ligéncia artificial)

Aquest projecte pilot abordara el disseny, prototipat i validacié de sistemes de robotica col-laborativa que
mitjancant I'Us d'intel-ligencia artificial s'adaptin de forma autonoma als canvis de parametres amb la major
eficiencia possible en les diferents fases de produccid, processament, empaquetat o distribucid de
productes alimentaris. Tot aix0, propiciant una col-laboracié funcional amb les persones i una interaccié
eficient i segura.

El projecte ROCOLA és, a més, un projecte innovador que fomenta la innovacid, la cooperacid i el
desenvolupament de la base de coneixements a zones rurals, i enforteix els lligams entre la produccié
d’aliments i la investigacio i la innovacié. Esta enfocat al desenvolupament de nous processos i tecnologies
en el sector alimentari, amb aplicaci6 al territori de Catalunya, i déna resposta com a minim a un dels focus
area establerts al PDR 2014-2020, el 2A: millorar els resultats econdmics de totes les explotacions i facilitar
la reestructuracié i la modernitzacié d'aquestes explotacions, particularment amb |'objectiu d'incrementar
la seva participacié i orientacié cap al mercat, aixi com la diversificacié.

L'objectiu del projecte es aconseguir millorar la competitivitat de les explotacions agroalimentaries a partir
de la modernitzacid de les mateixes incorporant la robotica col-laborativa en els seus processos.

Com ja s’ha explicat en el punt anterior I'estat de maduresa de la tecnologia i la importancia del sector
plantegen unes condicions optimes per a iniciar el procés.

Una de les eines principals sera I'elaboracié d’'una guia que reculli I'estat de I'art amb exemples concrets,
els resultats de les proves pilot i generi recomanacions per a la seva implantacid.

Per a aconseguir aquest objectiu general se n’obtindran d’altres d’intermedis:

¢ Analisis dels processos productius i viabilitat d’incorporar la robotica col-laborativa

* Recopilatori d’experiéncies existents en robotica col-laborativa en la industria agroalimentaria

¢ Disseny de tres prototipus

¢ Posada en marxa de proves pilot per tres operacions tipus

¢ Realitzacid de simulacions de noves configuracions

¢ Avaluacio de la prova pilot

¢ Avaluacio técnica

Descripcid de les actuacions previstes en el projecte

Descripcio de les tasques:

T1.1. Estudi dels processos productius de les empreses i els reptes associats a la introduccié de la robotica
col-laborativa i I'automatitzacié intel-ligent.

T1.2. Avaluacid de I'impacte potencial de la robotitzacié i seleccié dels processos a pilotar.

T1.3 Estat de I'art de la utilitzacié de robots en la industria agroalimentaria.

En paral-lel a les dues tasques anteriors es recolliran tots els exemples disponibles d’aplicacié de robots
col-laboratius en la sector agroalimentari.

T2.1. Revisid de I'estat de I'art en components tecnologics i algoritmes de planificacié i control i tecniques
d’aprenentatge i d’intel-ligencia artificial
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T2.2. Seleccié de components i proposta de disseny de les configuracions de robotica col-laborativa i
automatitzacid intel-ligent per als processos seleccionats.

T3.1. Disseny i construccid dels prototipus.

T3.2. Implantacié dels prototipus del robot col-laboratiu per a la realitzacid de les proves pilot a les seus de
Codorniu i Lamons.

De manera aprioristica es contempla la implantacié d’un prototipus de robot col-laboratiu a Lamons que
col-labori en la tasca de paletitzat de producte final. Aquesta accié s’ha seleccionat per a ser molt comuna
en la industria agroalimentaria i aixi poder ser facilment replicable a d’altres industries.

En el cas de Codorniu s’avaluara la possibilitat d’instal-lar dos prototipus en d’alimentacié de la maquina
d’encapsular i un segon que realitzi la tasca del batonage (remogut), dues tasques altament replicables en
el sector vinicola.

T3.3. Definicid i recol-lecciod dels indicadors d'impacte de les configuracions proposades.

Durant el funcionament de la prova pilot es realitzaran diferents canvis en les configuracions dels robots
amb l'objectiu d’extreure’n les dades principals i generar recomanacions de funcionament en cas d’escalar
el prototipus a una solucié comercial.

T3.4. Avaluacid tecnica de les configuracions de robots col-laboratius mitjancant simulacions i
implementacié en condicions realistes

Aquelles configuracions que no es puguin realitzar fisicament seran simulades per part d’'EURECAT per
poder avaluar-ne els resultats.

T3.5. Analisi i estimacié de I'impacte economic i productiu de les configuracions de robots col-laboratius
propostes.

T4.1 Recopilacid de propostes.

L’objectiu d’aquesta tasca es recollir tota la informacié generada al llarg del projecte: en els pilots (T3.5),
les simulacions en els entorns de treball d’EURECAT (T3.4) i tota la informacid disponible sobre I'estat de
I’art de la utilitzacié dels robots col-laboratius en la industria agroalimentaria (T1.3).

T4.2 Elaboracié i edicid de la guia en format digital.

Recollida la informacid, es treballara en un format didactic i practic per a ser inclosa en la guia. De manera
aprioristica es preveu una primera part amb una relacid dels principals usos detectats i una segona amb
diferents estudis de cas (de manera rellevant els portats a terme en aquest projecte), demostrant la
viabilitat tecnica i economica dels mateixos.

T5.1 Coordinacid del projecte.

El coordinador del projecte és el responsable de la seva coordinacié global, actuara com a vincle entre
I"administracié i els interessos del consorci, tot realitzant els corresponents registres i la distribucié de la
informacié pertinent. S'encarregara d'organitzar les reunions.

T5.2 Gestié del projecte.

El coordinador del projecte vetllara perqué I'execucio del pla de treball predefinit es compleixi. També
haura de monitorar el progrés del projecte, garantir la comunicacio entre els diferents membres del
consorci, avaluar els riscos, minimitzar les possibles desviacions respecte del pla inicial, coordinar els
aspectes administratius i els processos legals que se’n puguin derivar del desenvolupament general.

Resultats esperats i recomanacions practiques

Com s’ha descrit en I'objectiu del projecte, el resultat final del projecte ha de donar resposta a la viabilitat
d’incorporar la robotica col-laborativa en el sector agroalimentari.

El principal resultat tangible i Util pel sector sera el document “Guia per a la implantacié de robots
col-laboratius en la industria agroalimentaria”.

Lider del Grup Operatiu

ENTITAT: BAUCELLS ALIBES S.A.
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Coordinador del Grup Operatiu

ENTITAT: ASSOCIACIO AEI INNOVI

Altres membres del Grup Operatiu (perceptors d’ajut)

ENTITAT: CODORNIU SA
ENTITAT: LAMON’S SA

Altres membres del Grup Operatiu (no perceptors d’ajut)
ENTITAT: EURECAT

Ambit/s tematic/s d’aplicacié

Sistema de produccio agraria

Practica agraria

Equipament i maquinaria agraria

Ramaderia i benestar animal

Produccid vegetal i horticultura

Paisatge / Gestio del territori

Control de plagues i malalties

Fertilitzacio i gestié dels nutrients

Gestid del sol

Recursos genetics

Silvicultura

Gestio de I'aigua

Clima i canvi climatic

Gestio energetica

Gestiod de residus i subproductes

Gestié de la biodiversitat i del medi natural
Qualitat alimentaria / processament i nutricié
Cadena de subministrament, marqueting i consum
Competitivitat i diversificacié agraria i forestal

X OXXOOOOoUouooooooogoo

General
Ambit/s territorial/s d’aplicacio
PROVINCIA/ES COMARCA/QUES
Barcelona, Lleida Osona, Alt Penedes, Segria, Vallés Occidental

Difusio del projecte (publicacions, jornades, multimédia...)
S'aniran generant noticies en la pagina web d'INNOVI.CAT en relacié als avangos en el projecte i es fara
difusio en les xarxes socials d'INNOVI i dels socis.

Pagina web del projecte

https://www.innovi.cat/news/rocola-robotica-col-laborativa-per-al-sector-alimentacio/
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Altra informacio del projecte

DATES DEL PROJECTE PRESSUPOST TOTAL
Data d’inici: Juliol 2021 Pressupost total: 245.496,00 €
Estat actual: En execucié Financament DACC: 113.530,32 €

Finangament UE: 85.645,68 €
Financament propi: 46.320,00 €

Amb el financament de:

Projecte financat a través de I'Operacié 16.01.01 (Cooperacio per a la innovacid) a través del Programa de
desenvolupament rural de Catalunya 2014-2022.

Ordre ARP/113/2021, de 20 de maig, per la qual s'aproven les bases reguladores dels ajuts a la cooperacio per a la
innovacio a través del foment de la creacio de grups operatius de I'Associacio Europea per a la Innovacio en matéria de
productivitat i sostenibilitat agricoles i la realitzacio de projectes pilot innovadors per part d'aquests grups, i Resolucio
ACC/1660/2021, de 27 de maig, per la qual es convoca 'esmentat ajut.

ATIN Generalitat de Catalunya Fons Europeu Agricola
Departament d’Accié Climatica, de Desenvolupament Rural:
SU¥ Alimentacié i Agenda Rural Europa inverteix en les zones rurals
Ajut per a I'execucid de projectes pilot innovadors. Convocatoria 2021 .
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